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Forord

Linsstyrelsen i Jonkopings lin har genom deltagande i EU Life-projektet "GRIP on
LIFE” sivil som genom regleringsbrevet (Fi2017/00989/SFO) utpekats till att
presentera geografiska omraden for vatmarksanliggning eller restaurering. Detta med
syfte att framstalla en samlad atgirdsplan for vatmarker och dirmed f6rbittra
ckosystemtjinster genererade av dessa naturtyper.

Relevanta ekosystemtjanster i vaitmarkssammanhang dr niringsretention,
magasinering till grundvatten, minskad 6versvimning, minskning av klimatgasutslipp
samt 0kning av biologisk mangfald.

En f6rutsittning for att kunna visa potentiella vatmarksligen for anliggning och
samtidigt forbattra ekosystemtjinster ar att hitta limpliga lokaler som tidigare kan ha
varit vatmark eller som pa andra sitt lampar sig for anliggning. Naturliga ligen ér
oftast lagpunkter 1 landskapet, men dven andra omraden kan vara av intresse.

Rapporten syftar till att fungera som ett prioriteringsverktyg i linsstyrelsens och
kommunernas arbete med att f6rbéttra miljén och dirmed 6ka kapacitet och resiliens
av ekosystemtjianster kopplade till vatmarker.

Forfattaren tackar Linsstyrelsen i Jonkopings lins GIS-tekniker f6r framtagande av
material samt diskussion kring analysen.

Jonképing, december 2018

Matti Ermold
Naturvardshandliggare, Linsstyrelsen



Sammanfattning

En viktig del i miljo- och klimatanpassningsarbetet pa bade lokal och regional niva ar
att stirka ekosystemtjinster och den gréna infrastrukturen. Vatmarker kan ha en stor
betydelse i detta genom deras férmaga att magasinera och lagra vatten, filtrera naring,
6ka den biologiska mangfalden och minska vixthusgasbelastningen pa atmosfiren.

For att kunna jobba strategiskt med vatmarker och deras ekosystemtjanster krivs en
prioritering av var restaurering eller anligening av vatmarker ger bist effekt. Ett
sadant underlag skulle direfter kunna anvindas for att granska var de befintliga och
begrinsade resurser av bade tid och finansiellt stéd ska allokeras.

Sverige har jaimfoért med andra linder stor tillgang till geoinformationsmaterial som
kan underlitta en prioritering av limpliga och viktiga vatmarksligen, baserade pa
relevant geoinformation.

For att konkretisera var 1 landskapet kommuner eller lin bor jobba med
vatmarksfrigor behovs en granskning av vilka objekt som kan vara relevanta for
restaurering eller anligegning. I framtagandet av ett sidant underlag valdes tre olika
GIS-metoder ut och limpligheten av dessa underlag granskades. Direfter togs en
rekommendation fram om vilka skikt som 4r mest limpliga ur vatmarkssynpunkt.

Av de tre metoder som jamfors i denna rapport dr metoden som baseras pa
lagpunkter i landskapet den mest lovande analysen, samtidigt som den ér bland de
mest datorkrivande.



Summary

Working with climate adaptation and nature conservation to strengthen the green
infrastructure as well as ecosystem services are important tasks for counties and
municipalities alike. Wetlands play a significant role in the adaptation process due to
their capability to store water, remove excess nutrients, reduce greenhouse gas
emissions and support biodiversity.

To work strategically with wetlands and the ecosystem services they provide, a
prioritization of where it is most suitable to restore or construct wetlands is pivotal.
Having a prioritization order allows to allocate the finite resources of both time and
money wisely and thus maximizing the potential benefit per investment.

Sweden has in comparison to other countries a vast amount of high-quality
geospatial data suitable to perform analyses to identify prioritized wetlands.

To stimulate wetland restoration and construction as part of the nature conservation
duties of counties and municipalities, it is important to narrow down the spatial scale
and identify wetlands at object level. Therefore, three different GIS analyses have
been performed based on different input data and models. The three methods were
then compared to identify their respective strengths and weaknesses in identifying
potential wetland locations.

The comparison of methods showed that potential wetland sites created by an
analysis of low points in the landscape is the most promising, yet among the most
computationally intensive.



Potentiella vatmarkslagen fran
jordartskartan

GIS-skiktet togs fram genom att anvinda jordartskartan samt jordarterna ”torv’”,
”mosstorv” och “kirrtorv”’. For att exkludera redan befintliga vatmarker fran
torvskiktet togs alla sankmarker bort (tagna fran fastighetskartan). Om syftet ar att
granska ekosystemtjanster fran redan befintliga vatmarker si kan valet goras att inte
ta bort sankmarker. For att filtrera bort omraden som inte ar aktuella eller limpliga
for anliggande av vatmarker togs bland annat bebyggelse, jirnvigar och bilvigar
ocksa bort tillsammans med flera andra markslag (se bilaga 1) fran det framtagna
vatmarksskiktet. De édterstaende potentiella vatmarkslidgena filtrerades sa att
vatmarker storre an 0,5 ha visades i slutanalysen (se bilagan for detaljerat info).

Jordartskartan har av de tre metoderna som beskrivs i manualen den ligsta
uppl6sningen och ligesnoggrannheten (mellan 25 och 200 meter medelfel). Detta
beror pa att jordartskartan for linet togs fram med olika metoder pa olika platser,
vilket kan medfora en skillnad 1 noggrannhet i klassificeringen av potentiella
vatmarksligen. En fordel med anvinda denna metod ar diremot att den ar enkel att
genomfGra, samt ger en grov Oversiktsbild. Informationen kan 1 senare steg ocksa
kombineras 1 andra syften, till exempel for att hitta dikade skogsomraden pa vatmark.
Skiktet kan ocksd kombineras med det nya marktickedatat och dess klassificering av
olika 16v- och barrskogstyper pa vatmark.

Med tanke pa den laga ligesnoggrannheten och upplésningen av torvmarkskiktet
rekommenderas inte att enbart anvanda detta skikt for att identifiera potentiella
vatmarksligen. Diremot kan det anvindas i kombination med de andra skikten som
namns 1 rapporten.
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Figur 1: Tdckningsomrdde for jordartskartan.



Figur 2. Resultat av potentiella vatmarksldgen frén jordartskartan (torvmarker).



Potentiella vatmarkslagen fran
Topographic Wetness Index (TWI)

Det topografiska vathetsindexet (TWI) bygger pa héjdmodeller samt berikning av
flédesriktningen, som tillskillnad fran lagpunktskarteringen ocksa visar var och hur
floden ackumulerar pa ett stille. F6r en mer detaljerad beskrivning av hur TWI-
analysen kan genomforas, lds mer i bilagan.

Nuvarande TWI-kartering dr valdigt detaljerad och visar en stor del av grenar och
flédesvigar som skulle behova klippas bort. Ett annat alternativ dr att hitta ett sitt att
klustra omraden med en viss pixeldensitet. I nuliget krivs darfor en del manuell
borttagning av icke limpliga omraden, samt ett extra steg 1 berdkningen jimfort med
lagpunktskarteringen. Ytterligare en nackdel med denna analys ér att den dr vildigt
datorkrivande om analysen ticker ett helt lin. Vid anvindning av denna metod
rekommenderas dérfor att gora en analys per kommun istillet, alternativt att anvinda
lagpunktskarteringen eller torvmarker fran jordartskartan.

Metoden kan ocksa utvecklas for att visa potentiella dikade omraden om man
omvandlar flédesackumulering till ett linjeskikt, rensar bort mindre omraden och
filtrerar efter rakhet.



Figur 3. Resultat frén TWi-analysen.
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Potentiella vatmarkslagen fran
lagpunktskarteringen

Skyfallskartering genomférdes for alla kommuner i Jénkopings lin redan ar 2014 och
2015 med syfte att identifiera lagpunkter 1 landskapet och titorter dir vattenmangder
riskerar att ansamlas under starkt skyfall. Kartskiktet visar ocksd omraden f6r
oversvamning. Huvudsyftet med kartskiktet dr utgéra underlag f6r arbetet med
klimatanpassningsatgirder. For lagpunktskarteringen anvindes den nationella
héjdmodellen med en upplosning pa tva meter och en ligesnoggrannhet pa 0,5
meter. En mer detaljerad metodbeskrivning finns i bilagan.

Lagpunktskarteringen genomférdes aterigen i samband med detta uppdrag. Till
skillnad fran den forsta lagpunktskarteringen anvindes en héjdmodell dar broar och
stora vigar klippts bort. Detta gor lagpunktskarteringen mer trovirdig da végar eller
broar inte lingre visas som dammar som orsakar ligpunkter eller omraden foér
oversvamning. I nista steg klustrades lagpunkter och 6versvimningsomraden med
ett pixelvirde storre dn 199. Pixelvirdet valdes genom att jimféra ett exempelomrade
1 ortofoto tillsammans med torvkartan och TWI-analysen. Slutligen filtrerades
vatmarker mindre 4n 0,5 ha bort.

Jamfort med torvanalysen ger data fran lagpunktskarteringen bittre upplosning och
noggrannhet, vilket ir en stor férdel. Jamfort med TWI-analysen levererar
lagpunktskarteringen redan klustrade (sammanhingande) vatmarksomraden, vilket
underlittar filtrering.

Lagpunktskiktet kan dock innehalla artefakter (fel och osikerheter) pa grund av att
bedémningen av héjdmodellen ér svarare, exempelvis 1 branta, skogsbetickta
omraden jamfort med 6ppna omraden. Darfoér kan det bli n6dvindigt att manuellt ta
bort vissa objekt som skulle kunna klassas som potentiell vatmark. Ytterligare en
nackdel med att anvinda héjdmodellen som ingangsdata dr att berdkningarna kan
vara ganska tunga och tidskrivande.
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Figur 4. Resultat frén Idgpunktskarteringen.
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Kombination av GIS-underlag

En annan mojlighet dr att kombinera de olika skikten till en slutprodukt f6r vidare
analyser. Med tanke pa att lagpunktskarteringen och TWI-analysen bada bygger pa
héjdmodellen och dirfor ger ett liknande resultat, sa dr en kombination av dessa
skikt i mindre grad relevant. Diremot kan det vara intressant att kombinera
torvskiktet med antingen lagpunktskarteringen eller TWI. I féljande text beskrivs
kombinationen av torvskiktet och lagpunktskarteringen med sina f6r- och nackdelar.

Det finns olika sitt att kombinera de tva skikten med varandra. En méjlighet ar att
bara behalla vatmarksobjekt som identifierades béade i torvskiktsanalysen och 1
lagpunktskarteringen. En f6rdel med denna analys ér att objekt som sammanfaller
med stor sannolikhet ir relevanta vatmarksobjekt. Detta eftersom de tidigare har
varit torvmark och har de geografiska forutsittningarna (lagpunkt i landskap) for att
aterigen blir en vatmark. Nackdelen ér att en kombination av de bada skikten dar
bara matchande objekt behalls kan inkludera fel och osédkerheter av antingen bada
analyser eller dtminstone en analys. Jordartskartans osdkerhet giller frimst lige och
noggrannhet av torvmarker, som ar ett resultat av de olika metoderna att granska
jordarter 6ver hela linet (se kapitlet Potentiella vatmarksligen fran jordartskartan).
Aven fel och osikerheter (artefakter) kan uppkommagenom héjdmodellens sitt att
interpolera héjden fran ett varierande antal lasertriffar (skanningspunkter) pa
marken. Detta kan sdrskilt orsaka fel 1 branta skogsbetickta omraden och vid gruvor.

13



Slutsats

Det finns manga olika sitt att granska var 1 landskapet det kan finnas potentiella
vatmarkslidgen for restaurering eller anlidggning och alla metoder har inte granskats i
denna rapport. Diremot framgar det i rapporten att alla beskrivna metoder har stor
potential att peka ut relevanta omraden. Om resurser finns i form av tid och GIS-
kunnig personal, rekommenderas lagpunktskartering som metod for att identifiera
vatmarksomraden. En stor férdel med denna analys dr anvindningen av den
hoégdetaljerade héjdmodellen. En enklare analys som bygger pa SGU:s jordartskarta
kan ocksd anvindas fOr att identifiera vatmarker, om dn med ldgre precision och
noggrannhet jimfért med lagpunktskarteringen.
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Bilaga
Detaljerad metodbeskrivning for
lagpunktskartering

Forsta korningen, skapa grunddata till nasta analyssteg

Arbetet startar med ett uttag frin den Nationella Héjddatabasen vilken ar férbéttrad
sedan den senaste skyfallskarteringen gjordes (2014). Vid en analys av differenserna
visar det sig att de storsta fordndringarna dr gjorda 1 vattendrag. Man har alltsd plattat
till vattenytan och rensat bort felaktiga trianglar vilket betyder att analysen av
vattenavrinning kommer att bli battre 4n tidigare. Det finns dven tydliga differenser
som visar sig som vertikala linjer, vilket dr skarvar i data.

I den initiala kérningen har vi analyser av Flow Direction, Flow Accummulation, Watershed
och Sink. Som en biprodukt i modellen har dven S/pe beriknats. Tanken dr att S/pe
kan anvindas som en parameter vid kommande analyser om det visar sig vara av
intresse att kunna se var marken lutar inom ett visst intervall, exempelvis mellan 0
och 2 procents lutning,

Modellen nedan visar den slutliga modellen f6r steg 1, vilken har tva olika spar for att
analysera data. Skillnaden ar att Flow direction har berdknats med och utan féregiende
Fill-process. Att f6rsoka hitta gropar 1 terringdata efter man kort F7/ ir inte optimalt
da Fi/l r just till f6r att fylla igen gropar. Fz/har alltsa bara korts i syfte att se till att
vatten kan rinna lings modellen utan ologiska hinder.

Att skippa F7// vid analysen av Sink ger ett tydligare resultat. De smé enstaka pixlarna
som finns pa kultiverad mark, exempelvis skogsavverkning, blir mer
sammanhingande och ger ett tydligare monster av omraden.
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Resultatet fran F7// har anvints pa samma sitt som skyfallskarteringen 2014, sa nir
som pa att bebyggelse inte har tagits med hir.

Differensen mellan F7/ (’Fill NHH_hoj2”) och den ursprungliga héjdmodellen visar
var gropar i modellen finns. Detta stimmer bra 6verens med resultatet fran Sink sa
nir som pa att Sink ger ett mer plottrigt resultat (fler fristiende pixlar). Dir har
resultatet fran S7nk lagts at sidan.

Andra korningen, hitta sankor och klippa bort ej lampliga
omraden

Andra steget analyserar fram var forekomsten av gropar i h6jdmodellen finns, vilka
kan vara limpliga att anligga vatmarker i. Modellen nedan kan férenklas, speciellt i
bérjan, men den gor sitt jobb.

. Y
Reclassify (2) Focal Statistics
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Modellen bérjar med att ta lagpunktskarteringen (differensen mellan héjdmodellen
och resultatet fran Fi/)) samt ett polygon-lager med data 6ver omraden som inte ar
limpliga som in-data. Polygon-lagret har Marie J. Andersson pa Linsstyrelsen i
Jonképing tagit fram och finns beskrivet 1 hennes dokumentation.

Lagpunktskarteringen klassas om sa att alla pixlar med virde > 0 sitt till 1 och allt
annat sitts till 0. Man far alltsd ett raster som ér binirt 1 (grop) eller O (inte grop).
De ytor som inte ar limpliga att analysera vidare rastreras och klassas om sa att alla
pixlar med virde sitts till 100 (ej limpligt) och de andra pixlarna till 0 (limpligt).

Sedan liggs dataseten samman och summan av de 6verlappande pixlarna behalls. Det
hir ger alltsa féljande virdelista:

e 0 (inga pixlar i nagot dataset)

e 1 (lagpunktskarteringspixlar)

e 100 (ej lampliga pixlar)

e 101 (bade lagpunktskarterings- och ej limpliga pixlar)

I nista steg viljs endast pixlar med virde 1 ut och skapar ett eget raster. Direfter
kors en Focal Statistics med funktionen S#» och radien 6 pixlar vilket skapar ett
raster med data som visar hur manga kringliggande pixlar som har skapat pixeln.
Exempelvis, om en pixel har virdet 2 betyder det att inom en radie av 6 pixlar finns
det 2 pixlar som ir limpliga f6r vatmarker.

Poingen med att summera antalet pixlar 4r att man sedan kan tréskla fram ett
resultat 1 ArcGIS. Slutresultatet kan alltsa varieras beroende pa lokala differenser.

Hur detta ser ut grafiskt visas i skirmdumpen nedan. De enstaka r6da pixlarna som
visar sma sinkor. Resultatet av klustringskorningen syns i1 bakgrunden dir varje
enstaka pixel har vuxit i areal samtidigt som modellen ger oss en méjlighet att se hur
manga pixlar som paverkat resultatet. Pilarna vid ”A” ér ljusgula pixlar som har
virdet 17 vilket innebdr att det enbart dr 1 ligpunkt som skapat omradet medan det
vid ”B” dr 2 pixlar som visar resultatet.
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Genom att vilja ’value” < 2 kommer pixlarna vid A och B att viljas bort. Pa detta
sitt kan man tréska fram omraden ut klustreringsresultatet.

Extra process, Roughness index

Till skillnad fran S/gpe visar ett Roughness index hur “knottrig’” marken ar och inte
enbart hur mycket det lutar.

Jag har tittat pa ett par olika modeller for att ta fram ett bra resultat men ArcGIS har
inte vil fungerande algoritmer. De algoritmer som finns tillgingliga plattar till
héjdvirdena inom analysfonstret (Filter) genom att arbeta med analysfonstrets
medelvirde pa héjden. ArcGIS har darfér limnats at sidan.

Det analysresultat som levererats kommer fran GDAL, vilket 4r en Open Source
modul som anvinds i ArcGIS, QGIS och andra GIS-programvaror. GDAL finns
som stand-alone-verktyg och kan himtas fran nitet. Denna analys ér kérd pa var
“Monster”-dator dir jag installerat GDALSs bibliotek.
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GDAL har tre olika algoritmer fOr att generera resultat som liknar ett Roughness
index:

o TRI (Terrain Ruggednes Index, which is defined as mean difference between a central pixcel
and its surronnding cells (see Wilson et al 2007, Marine Geodesy 30:3-35)

o TPI (Topographic Position Index, which is defined as the difference between a central pixcel
and the mean of its surrounding cells (see Wilson et al 2007, Marine Geodesy 30:3-35)

e Roughness (Roughness is the largest inter-cell difference of a central pixel and its
surrounding cell, as defined in Wilson et al (2007, Marine Geodesy 30:3-35)

I denna analys har jag anvint mig av alternativet Roxghuness.

Resultatet ger ett vildigt pixligt resultat som 4r svart att tolka och att dra en slutsats
fran. Eventuellt kan detta dataset vara ett komplement till slutsatser som ar dragna.

Ett utsnitt firgat 1 gront (0) till r6tt (46):
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Detaljerat metodbeskrivning TWI-analysen

Topographic Wetness Index (TWI)

Topographic Wetness Index (TWI) dr ett index som beskriver hur terringens
topografi paverkar ett omrades fordelning av markfuktighet och visar hur
vattenmittad marken ar. Fuktighetsindexet baseras pa antagandet att det ar
topografin som kontrollerar hur vattnet r6r sig och dirmed var marken sannolikt ar
fuktig. Hoga indexvirden pavisas oftast i flacka konvergerande omraden, medan
brantare terringpartier brukar ha laga virden.

I ArcGIS Model builder skapas en modell utifran formeln nedan:

a
TWI =In (tan ﬁ)

A = flow accumulation (m?)

B = slope (radians)

Modellen ligger i filgeodatabasen TWI_Torvanalys i mappen
K:\Arbetskatalog\Projektdata\ Vitmarker\ Analysarbete

Indata: LM Ny nationell hojdmodell (NNH) fran 2018.

A: Flow accumulation tas fram genom stegen Fill > Flow direktion > Flow
Accumulation (berdknas genom Single flow direktion).

B: Slope beriknas genom Funktionen Slope (Spatial Analysis) och riknas om fran
grader till radianer.

1 radian = — .

180
Korningen av modellen f6r TWI resulterar i skiktet ”resultat”. Da indatat i
héjdmodellen ar mycket hgupplost (2 x 2 m) blir resultatbilden vildigt detaljerad
och svir att tyda. Genom att tillimpa utjimning (smoothing) kan kartan bli mer
litttolkad. Resultatet frin modellen ovan koérdes dirfér genom ett Low Pass Filter 1
ArcMap. Resultatet frain denna kérning aterfinns under namnet resultat_Ip”.
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Fig. 1. Exempelutsnitt av resultat fér TWI, efter att ha kérts genom low pass filter, skala 1:25 000.

For att tydliggdra datat ytterligare har befintliga vatmarker och sjoar tagits bort. Detta
g0rs genom maskning. Masken ska vara “omvind” verkligheten, dvs. de ytor som
utgors av vatten/vatmark ska utgdra halrum i masken. For att skapa masken har .M
Fastighetskartan Sankmark och LM Fastighetskartan 1 atten lagts samman till ett
gemensamt skikt. En polygon har skapats f6r Jonképings lin buffrad 10 km utifran
en mask skapats genom Erase (Analysis), dir:

Input Features: buffrad linsgrins

Erase Feautres: skikt med Vatten och Sankmarker

Output Feature Class: Mask_vatmark_vatten

Skapa hal (=No data) i rastret resultat_lp genom Extract By Mask (Spatial
Analysis)

Inout: resultat_lp

Mask data: Mask vatmark vatten

Output raster: ’resultat_lp_mask1”

Yttetligare maskning av datat kan géras utiftdn vilka vriga omriden som
bedoms som mindre relevanta fOr nybildande av vitmatk.

Vidarearbetning av datat har skett genom tréskling, didr man sorterat ut den del av
datat som anses vara relevant. Som ett exempel har jag valt att troskla ut de virden
som 6verstiger 6, da dessa tycks antyda att omradet ér fuktigt. Virden stérre dn 6
fran res_lp_maskl exporteras till “resultat_lp_maskl_over6”. Detta skikt
motsvarar TWI_2018_06 i TWI_Torvanalys.gdb. For att stida upp 1 materialet har
polygoner < 0,5 ha rensats bort. Fortfarande finns manga icke aktuella ytor kvar i
materialet (lingsmala remsor som sitter samman och bildar stora sammanhallande
ytor) men 1 dagsliget saknas en bra metod for att rensa bort dessa. Det slutliga skikt
som utgodrs av polygoner storre dn 0,5 hektar och som fallit ut som ”’bléta” (=6ver 6 1
TWI) ligger 1 lagret ” TWI_storre_05ha” i TWI_Torvanalys.gdb.
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Fig. 2. Exempelutsnitt av slutresultat i skiktet TWI_storre_05ha, skala 1:25 000.

Detaljerad beskrivning torvanalysen

1. Skapa ett skikt med de omraden som ir av jordarten torv, men som
idag inte utg6rs av sankmark enligt LM Fastighetskarta. Torv utgors
av dott vixtmaterial som ackumulerats under lang tid till foljd av
vattenmittnad och lag syretillgang. Omriaden med jordarten torv
indikerar dirf6r att omradet tidigare utgjorts av vatmark och siledes
aven dr lampligt fér nyanldggning (/aterskapande) av vatmark*.

— Selektera ut ”Torv”’, ”Mossetorv”” och “Kirrtorv” ur ”’JG2 TX” 1 SGU:s skikt
Jordarter 1:25 000-1:100 000; Jordart, grundlager (>Tory_mossetorv_karrtory)

— Kor en Erase (Analysis) med torvytorna som input och ”LM Fastighetskartan
Sankmark” som Erase Feature.

D Resulterar i skiktet ”Torv_erase_sankmartk”

(*Egentligen: befintliga utdikade vatmarker representeras idag ofta av torvomriden
som underlagrats av titande jordlager i form av t.ex. lera som belst dr dver 5 m.

(SGU-rapport 2017:01). Pga mycket osiker data dver underliggande jordartslager
tas detta inte in i berdfkningen.)

2. Skapa ett skikt 6ver sidana omriaden som inte dr aktuella vid

utpekandet av limpliga omraden f6r nyanliggning av vatmarker,
innehallande skikten nedan.
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ALTERNATIV 1:
Foljande skikt har lagts samman till ett gemensamt genom Geoprocessing > Merge
for ytor inom linsgrinsen/linsgrins buffrad 10 km:

— TV NVDB Vigbredd: Vigarna har gjorts om till polygoner samt buffrats utifrin
kolumnen ”Bredd” i intervallen 1-2 m, 2-3 m, 3-4 m, 4-5 m, 5-6 m, 6-7 m, 7-8 m, 8-10
m.
(> Vagar_buffrade)

— LM Fastighetskartan Jarnvigar: Har gjorts om till polygoner samt buffrats tll 15
meters bredd. (> Jarnvag_buffer15m)

— SKS Biotopskydd (ingar i Icke_lamplig_mark_fomelltskydd)

— SKS Naturvardsavtal (ingar i Icke_lamplig_mark_fomelltskydd)

— NV VicNatur Naturreservat (ingdr i Ieke_lamplig_mark_fomelltskydd)

— LstF Nationalparker (ingdr i Icke_lamplig_mark_fomelltskydd)

— LstF Naturvardsavtal (ingar i Icke_lamplig_mark_fomelltskydd)

— LM Fastighetskartan Bebyggelse

— LM Fastighetskartan Sankmark

— LM Fastighetskartan Vatten

— Foljande Klasser i NV Marktickedata: Barrskog pa berg-i-dagen, Barrskog pa
lavmark, Berg i dagen och blockmark, Blandskog pa berg-i-dagen, Campingplats och
fritidsbebyggelse, Deponier, Flygfilt (gris), Flygplats, Grus- och sandtag,
Hamnomriden, Idrottsanlidggning, skjutbana, motorbana samt histsportanldggning
och hundkapplépningsbana, Industri, handelsenheter, offentlig service och militira
forliggningar, Landortsbebyggelse med tomtmark av 6ppen karaktir, Lovskog pa
berg-i-dagen, Orter med mer 4n 200 invanare och med storre omraden av tridgardar
och grénomraden, Orter med mer 4n 200 invanare och mindre omraden av
tridgardar och gronomraden, Orter med mindre dn 200 invanare, Skidpist, Tét
stadstruktur, Vig- och jirnvigsnit med kringomraden. (>
Ej_aktuell_mark_INV_marktackedata)
—> Resulterar i skiktet “Icke_lamplig_matk”

ALTERNATIV 2:

Foljande skikt har lagts samman till ett gemensamt genom Geoprocessing > Merge

for ytor inom linsgrinsen/linsgrins buffrad 10 km:

— LM Fastighetskartan Bebyggelse

— LM Fastighetskartan Sankmark

— LM Fastighetskartan 1V atten

— TV NVDB Vigbredd: Vigarna bar giorts om till polygoner samt buffrats utifrin
kolumnen "Bredd” i intervallen 1-2 m, 2-3m, 3<4m, 4-5m, 5-6m, 6-7m, 7-8m, 8-10m.

— (> Vagar_buffrade)

— LM Fastighetskartan Jdrnvigar: Har giorts om til] pobygoner samt buffrats till 15 meters
bredd. (> Jarnvag_buffer1 5m)

- Resulterar i skiktet
PIcke lamplig sankmatk_vattten_bebyggelse_vag jarnvag”

3. Skapa ett skikt med de omraden som ir av jordarten torv, men som idag
inte utgors av sankmark och inte heller sammanfaller med ett omridde som
inte dr limpligt f6r nyanliggning av vatmark.
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ENLIGT ALTERNATIV 1:

Erase (Analysis)

Input Features: Torv_erase_sankmark
Erase Features: Icke_lamplig_mark
Output Feature Class: Resultatl

Selektera ut de omraden som har en areal (yta) pa > 0,5 ha.
Resulterar 1 skiktet: Resultat_1

ENLIGT ALTERNATIV 2:

Erase (Analysis)

Input Features: Torv_erase_sankmark

Erase Features: “Icke_lamplig_sankmark_vattten_bebyggelse_vag_jarnvag”
Output Feature Class: Resultat2

4. Selektera ut de omraden som har en areal (yta) pa > 0,5 ha.
2 Resulterar i skiktet: Resultat 2

Ytterligare en analys har gjorts fOr att identifiera vilka omraden ur analysen f6r TWI
som sammanfaller med de omraden som f6ll ut 1 Torvanalysen. Dessa 6verlappande
ytor dterfinns i skiktet Intersect_torv_twi.

Geoprocessing > Intersect

Input Features: Resultat_2 & TWI_storre_05ha
Output Feature Class: Intersect_torv_twi
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